2019年无锡市职业学校信息化教学大赛

项目1
《送料装置控制回路设计》
教案
2019年4月

送料装置控制回路设计
一、教案头
	教师
	顾志伟
	科目
	液压与气动
	地点
	理实一体化实训室

	课题
	送料装置控制回路设计
	课时
	2

	授课对象
	高职三年级学生

	教学目标
	一、知识目标
1.掌握元器件的结构功能及图形符号；
2.掌握送料装置控制回路的工作原理。
二、能力目标
1.能运用FluidSIM仿真软件设计送料装置控制回路图，并仿真调试；
2.能在实训平台上搭建送料装置控制回路，并进行调试运行；
三、素质目标
1.培养学生的职业动手能力；

2.激发学生的团队合作精神；

3.提高学生的职业安全意识。

	教学重点
	熟练搭建送料装置控制回路并调试运行。

	教学难点
	能运用FluidSIM仿真软件设计控制回路并调试运行。

	教学方法
	任务驱动式教学法

	教学后记
	本次课充分利用信息化手段来教学，依托学校泛雅网络教学平台提高了学生学习的自主性；采用企业生产视频导入到教学中，激发学生学习兴趣，利用FluidSIM仿真软件辅助设计回路，实现虚拟与实操的紧密对接，化解了教学难点；微课的使用促进了学生的自主学习，帮助学生规范操作，学生学习的积极性大大提高，教学质量明显提升。


二、教学设计

	步骤名称
	教学内容
	教师活动
	学生活动

	项目预习
	一、教师通过泛雅网络教学平台布置任务，学生通过登录网络资源平台预习任务，并完成作业。
二、课前分组，定好组长
	检查作业，并评价
	预习
分组

	项目引入
	一、情境引入

观看食品生产企业的推料工作视频，分解动作，思考：气缸的动作过程是如何实现的？
	播放视频

提出问题
	观看

思考

	项目分析
	一、 分析回路动作要求
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问题1：执行元件（气缸）的工作过程？ 
问题2：回路通过什么元器件来控制气缸实现这些动作？ 
	模拟动画
分析讲解


	观看
思考



	项目实施
	一、 相关知识

1.利用实物让学生观察，认识新元件；
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2.利用模拟动画学习新元件的内部结构、工作原理及图形符号；

	给出实物

分析讲解


	观察

理解



	项目实施
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3.利用元件名片二维码学习元件的使用。

二、任务实施：

任务1 仿真软件设计调试控制回路
各小组根据技能水平以及认知程度的不同，选择FluidSIM仿真软件来设计回路。
1．讲解学生在搭建过程中的问题。
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2．（仿真调试）按钮按下（松开）工作状态。
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（每组组长检查小组成员调试结果，并给出小组评价）


	模拟动画

分析讲解

元件名片

分析使用

巡视引导

评分计分


	观察分析
观看操作

小组讨论

设计回路



	项目实施
	任务2 实训平台搭建调试控制回路
（理实一体化实训室）
将检验好的气动元件安装在插件板的适当位置，通过快速接头和软管按照自己设计的回路，把各个元件连接起来。
1．讲解实训台搭建回路的注意事项。
[image: image10.png]



2．学生按照仿真软件设计的回路，开始实物搭建。（微课视频辅助搭建）
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3．自主调试

1）打开气源，气缸无论在什么位置都应该缩回。

2）打开旋钮开关，气缸能实现连续的伸出和缩回动作。

3）关闭旋钮开关，气缸应该回到缩回状态。

	巡视指导

评分计分
	互相监督

调试回路

	项目评价
	学生登录泛雅网络教学平台，完成课中自评。依据学生的课前学习成绩，课中上传的自评成绩及课中完成任务的情况，录入教学平台，平台根据设置自动生成学生的学习成绩。


	项目拓展
	能力提升训练，要求学生将食品推料装置手动控制回路改成自动控制回路，项目由易到难，满足食品推料装置的实际生产过程。同时将设计的回路上传至教学平台，在设计过程中如有疑问，学生可以通过平台和老师在线交流沟通。


